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摘 要：高精度全球导航卫星系统(global navigation satellite system，GNSS)（文中英文字体：Times new Roman）基础地理空间数据的持续更新是制约地理信息服务的重要因素，而变化信息的获取是空间数据持续更新的基础。本文将不同时相多尺度地图面目标基本变化类型归纳为出现、消失、扩张、收缩、移动、旋转、分裂、合并和先分裂后合并等9种，并分别进行了形式化定义和描述。进而，顾及制图综合操作产生的不同尺度地图中同名面目标表现的“伪变化”，利用4交差拓扑关系模型区分真实变化和制图综合引起的几何差异。最后，采用1∶2 000和1∶10 000比例尺居民地地图数据进行实验验证，结果表明本文所提的变化分类、描述及判别方法的有效性和适用性。以互信息和CENSUS（一种影像局部结构描述算子）距离加权和作为匹配代价函数。	Comment by DELL: 正文为双栏排版。汉字宋体5号，英文、数字及代码字体为Times New Roman	Comment by DELL: 摘要，关键字等为通栏排版。楷体小五。
注意：摘要、关键词、分类号等几个术语

关键词：多尺度；面目标；变化分类；形式化描述；CENSUS ；GNSS
中图法分类号：P208 、TP751              
文献标识码：A           
 (中图法分类号查阅‘中国图书馆分类法’确定，跨学科需要有2-3个分类号)
Abstract: （Times New Roman加粗；小5号；词首大写） In order to analyze changes between maps at different scales and time epochs, a new method is proposed for the change classification, description and identification between corresponding areal objects（AO） at two scales in this paper. The proposed method is capable of identifying nine different change types, i. e., apear, disappear, enlarge, shrink, move, rotate, split, merge and merge after split. With consideration of the false change caused by map generalization, the 4-intersection difference model for topological relations is further used to identify actual change from geometric discrepancies produced by generalization.At last, some experiments on residential data are made to verify the validity of the proposed method. Results also show that the proposed method is very effective and useful for change classification, description and identification for corresponding areal objects in multi-scale maps. (英文摘要不少于150个单词)（字体：Arial正体；字大：小5号；）
Keywords: （Times New Roman加粗；小5号；词首大写） multi-scale; AO; change classification; formal
 description; topological relations（字体：Arial正体；字大：小5号；）
（中英文摘要、正文的内容、科学术语、技术方法、实验目的及结果要对应）
１ 多尺度地图面目标分类
1.1   单个面目标变化类型及形式化 
(标题名称：具有实体内容。不要使用诸如“基本思想”、“实验（结果）与分析”、“算法原理”等术语)
对于单个面目标，基本变化类型主要包括出现、消失、扩张、收缩、移动和旋转六种,见参考文献[5,12-14]。…


【正文内容五号字体，一栏每行23字，每页46行】
[bookmark: OLE_LINK5][bookmark: OLE_LINK7]高精度全球导航卫星系统(Global Navigation Satellite System，GNSS)（国际性坐标、导航系统，专有站点英文首字母大写）采用任务并行库(task parallel library, TPL)探测两种不同现势性的比例尺地图之间的变化一个关键问题是探测两种不同现势性的比例尺地图之间的变化，即变化探测[3]，这亦是多尺度空间数据级联更新的基础[4]。地图学界提倡利用现势性强的较大比例尺地图更新现势性弱的较小比例尺地图的模式。
目前，国内外已有不少针对空间目标的变化分类方法[5-9]，例如，Claramunt等[7]将实体的演变分为出现、消失、稳定、移动、旋转、扩大、缩小和变形八类；Rosenthall [10]提出了创建、改变、稳定、再现、合并和分数据生产、存储转向综合地理信息服务[1,7-9]，基础地理空间数据库的现势性及持续更新问题日渐突出[2,10]。目前国际地理信息系统（geographic information system，GIS）有6种基本变化类型； Ganzha等[11]则在单个空间对象的3种状态基础上推演出9种随着地理信息学科的发展重心从空间类型[9]；。多位学者将面目标变化类型分为出现、大小变化、形状变化、移动、消失、变换、合并和分裂[8,11-15]；。。。。。。。
（这是本文的导论或者称为引言）
[image: http://p5.qhimg.com/t01501bed2702bfc42c.jpg?size=430x600]
（a）子网1

[image: ]
[bookmark: _Ref406617873]               （b）子网2
图1 2014年6月16日跟踪站分布图（地图上中国国界依据中国地图（中国地图出版社出版1:60万，ISBN9787503154032，审图号GS(2009)299））(小五宋体)
Fig.1 Distribution of Tracking Station on June 16, 2014（小五Times New Roman）

[image: SH_coverage]
图2 TerraSAR-X影像的覆盖范围上海主城区（左）和浦东区（右）
Fig.2 Coverage of TerraSAR-X Images
（地图内文字、数字、字母注记根据需要标注，格式符合地图规范和标准
地图中必须有比例尺、方向、标注经、纬度（刻度线一般朝内）。
中国地图及世界地图，凡出现（涉及）国界国界，注意沿海国家海洋国界线、特别是中国南海十段段线必须准确无误，必须在文中说明地图出处）
[image: 图3a]
图3 中国上海沉降速率分布图
Fig.3 Subsidence Velocity Map of Shanghai in China

[image: time]
图4贝叶斯串行和并行估计时间
Fig.4 Computation Time of Bayes Serial and Parallel Estimation（小五Times New Roman）

[image: ]
图5定位高程和垂荡值时间序列
Fig.5 Time Series of PPP Height and IMU Heave 
（统计图内包括坐标的汉字、数字、单位字大：无论图形大小，在100%显示窗口为字大6号，清晰可辨识；图内数字字体为Times New Roman，汉字（坐标名、文字）为正宋体（不用其他字体）；
计量单位：汉字宋体，英文字母字体为Times New Roman，特殊形式为： 温度/(°)；卫星高度角/(°)
刻度线一般向内；
坐标名称：一律为汉字，若文中有已定义的科学术语缩写亦可用缩写，英文缩写字体为Times New Roman
图内、表内缩写字符；专有名称在文中必须有全称和释义，图表文及其摘要完全一致
统计图去掉外框）
(①.文中只附最必要的图、表。图表名必须有中英文对照。英文实体词首大写,介词大于5个字母词首大写
②.所有的图件要求用所有图件均用绘图软件绘制，并提供TIFF格式，CORELDRAW8.0,9.0,10.0绘制，并提供CDR图形文件。
③.扫描图，请提供JPG或TIF文件，精度要求为线画图１２ ００dpi,灰度图600dpi,彩色图300dpi。
④.坐标图中，必须标注纵、横坐标名称以及国际单位）

表1 模型参数的计算结果 /(km·s-1)
Tab.1 Results of Model Parameter /( km·s-1)
	方案
	[image: ]
	[image: ]
	[image: ]
	[image: ]

	真值
	1 220
	159
	/
	/

	1
	    1.86
	  2.597
	1.0
	1.780 2

	2
	    2.00
	  1.523
	0.5
	0.988 9

	3
	    2.01
	  1.465
	0.6
	0.962 5

	4
	    2.01
	  1.455
	 0.62
	0.963 9

	5
	    2.00
	  1.523
	0. 0
	0.980 9


表2对比表
Tab.2 Overall Accuracy
	类型
	依托地理本体框架
	不依托地理本体框架

	
	生产精度/ %
	经度/(°)
	纬度/(°)
	用户精度/mm

	耕地
	96.55
	93.33
	87.10
	90.00

	园地
	90.00
	90.00
	93.10
	90.00

	林地
	96.67
	96.67
	 100.00
	90.00

	草地
	87.50
	93.33
	77.14
	90.00

	裸露
	87.50
	70.00
	66.67
	60.00

	总体
	总体精度 = 90.53%
	Kappa系数 = 81.36%



（表格为“三线图”表格中小数点对齐；个位数对齐；千位数与百位数之间空一个字节；小数点后第三位与第四位数之间空一个字节） 
[image: ]
式中，[image: ]、[image: ]、[image: ]确定了扫描站的位置，称为位置参数；3个姿态角[image: ]、[image: ]、[image: ]表示了扫描时仪器的状态，由姿态参数构成的R矩阵称为定向矩阵。[image: ]由工程建设性质而选定的工程测量坐标系，称为指定坐标系，一般以高斯东坐标为[image: ]轴、以高斯北坐标为[image: ]轴、以正常高为[image: ]轴构成的笛卡尔直角坐标系。
2 多尺度地图面目标判别

将估计速率从斜距方向转换到垂直方向得到[image: ]，以水准观测数据[image: ]为参照，在两个数据之间建立多项式，其中line和pixel是水准点的方位向和距离向的坐标。
[image: ] 
PEIV函数模型可以表示为[9]
[image: ]（2）
式中，[image: ]，[image: ]，[image: ]和[image: ]分别为观测向量和系数矩阵的随机误差向量和随机误差矩阵；[image: ]是系数矩阵[image: ]中非随机元素组成的[image: ]列向量；[image: ]是[image: ]的固定矩阵，其阶数取决于系数矩阵[image: ]中随机元素的数目（此处假设为[image: ]）；[image: ]是系数矩阵[image: ]中随机元素组成的[image: ]列向量，其真值用[image: ]表示，[image: ]为列向量[image: ]的随机误差向量，[image: ]为矩阵拉直运算，[image: ]表示Kronecker直积。
[image: ] (3)

（数学表达式、数学字符（字体采用：Times New Roman）：常量、函数字符、名称（例如sin、log、exp、max、min、Miss、dir、s.t.、…..）、矩阵转置符号T均为正体（特别‘tpc’为加粗正体）：变量、向量、矩阵、张量、数量、集合、组合等均为斜体；变量不加粗，向量、矩阵、张量、数量、集合、组合等需要加粗表示；字符、上下标、正体、斜体、常量、变量、矩阵及其转置、正常字体字符大小写及其是否加粗；图、表、文、表达式、中英文摘要中相同含义的数学字符及其格式完全一致
每个数学字符(例如A、A、A视为同一个字符)在文中只定义一个含义！禁止标题编号、其他含义字符用文中已定义的数学字符
  [image: ]  (4)
（数学表达式中求导符号‘d’、‘∆’为正体）
[image: ]
[image: ]  （5）



3 结束语
（结语不能完全重复摘要、或者引论中陈述。）
国内外针对空间目标的变化分类方法………。
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