
要求：参考文献需引用一条《装备制造技术》发表过的稿件

附：《装备制造技术》论文关键项目的基本格式
文章标题(宋体四号加粗）
作者1，作者2
单位a， 省  市 邮政编码）如：
（2.中国科技有限公司 设计部 ，广东 惠州 320001）（宋体五号）
摘  要（黑体五号加粗）：提出了一种可实现工作空间内任意曲线的具有对称结构的RPR平面闭链五杆机构...（楷体五号）

（摘要应包括研究目的、研究方法、结果等内容，在400字以上，不用“本文”二字）
关键词（黑体五号加粗）：RPR机构；双输入；状态空间方程
中图分类号:（作者填好，查中图分类号）          
作者简介：张三（1989—），男，湖南长沙人，本科学历，高级工程师，研究方向：机械动力学。按这个格式介绍第一作者和通讯作者。（宋体五号）
基金项目：国家自然科学基金项目资助（项目编号：2301030）。（宋体五号）
0 引言

1 一级标题

二级标题

三级标题

......

2 ......
2.1 ......

2.1.1 ......

图的格式：
如图1所示，该五杆机构能使其铰链点A在工作空间内实现任意曲线。               
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图1 五杆机构简图

表的格式：
表也要有编号、标题，表的标题在表之上。示例如下：
设计参数如表1所示。
表1  设计任参数务（从1开始编号，并在正文引用）
	项 目
	实际值（cm）
	修正值（cm）

	长 度
	35
	35.2

	高 度
	45
	45.4


公式的格式：公式要求用公式编辑器编写，变量用斜体，在右端编号。如：
   图1中A、B、C为转动副，a、b为移动副，因此其自由度为
 EMBED Equation.DSMT4  
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                   （1）

参考文献格式：（3篇以上，包括在正文中引用和在正文最后列参考文献两个部分，严格按照格式引用和列表）。
伴随着机器人技术和可控机构的发展，五杆机构作为一种机构简单、可以产生丰富运动轨迹的双自由度机构，得到了深入的发展[1]。

目前，对于五杆机构的研究，主要集中在混合输入五杆机构系统方面，主要包括对5R副五杆机构的构型设计和运动学分析[2,3]。

[1] 汤  勃，廖汉元，孔建益，等. 双摆块受控五杆机构数学模型的设计[J]. 机械设计， 2006，23（10）：61-62.（期刊）（注意：末尾的蓝色文字为本模板的说明文字，论文中不必添加。）
[2] 梁炳文．板金冲压工艺与窍门精选[M]．北京：机械工业出版社，2000:102-105.（书籍）
[3] 许  勇. 五杆机构计算机辅助运动分析数学模型研究[D]. 南宁：广西大学，2002： 350-353.（硕士、博士论文）

期刊文献类别格式如下：

（严格按下面格式列表，确保要求的格式中的每个部分都全，包括标点符号，确实没有的才不写，如没有卷，没有版本项。中国人和外国人的姓名一律采用姓前名后的著录法，名字部分可缩写。）

　　

（1）专著、书籍：主要责任者. 题名:其他题名信息[M]. 其他责任者（任选）. 版本项. 出版地：出版者，出版年:引文页码.
　　（2）论文集中的析出文献（会议论文集等）：析出文献主要责任者. 析出文献题名[C]. 析出文献其他责任者（任选）//专著主要责任者. 论文集题名. 出版地：出版者，出版年：引文页码.
　　（3）期刊：主要责任者. 文献题名[J]. 刊名，年，卷(期)：引文页码.
　　（4）学位论文：主要责任者. 文献题名[D]. 出版地：出版者，出版年.
　　（5）科技报告：主要责任者. 文献题名[R]. 出版地：出版者，出版年.
　　（6）专利：专利所有者. 专利题名：专利号[P]. 公告日期或公开日期.
　　（7）标准：标准提出者. 标准编号 标准名称[S]. 出版地：出版者，出版年.
　　（8）报纸文章：主要责任者. 文献题名[N]. 报纸名,出版日期(版次).
　　（9）电子文献：主要责任者. 电子文献题名：其他题名信息[EB/OL].出版地：出版者，出版年（更新或修改日期）[引用日期].获取和访问路径.

多个作者之间用“，”隔开。黑体五号加粗。





3-8个，多个关键词之间用“；”隔开。（楷体五号）





包括图编号及图题，图号与图题之间，空一格；整篇论文图号统一从1开始编写。


图中文字应小于或等于图题文字大小。





全篇公式从1开始编号








全篇参考文献从1开始编号，并用中括号”[]”,右上标引用。








列举3个作者后，用”等”。





用“[]”加数字编号列举，不用“【】”。
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