版权转让协议及投稿承诺
论文题目：                                                                               
论文作者（依序排列）：                                                                    
第一作者单位：                                                                           
遵照《中华人民共和国著作权法》，以上论文的全体作者（著作权人）同意将上述论文在《无人系统技术》发表，自愿将该论文的全部著作权在接收发表后转让给《无人系统技术》编辑部，并就有关问题明确如下：
1. 作者须保证本文是独立取得的原创性成果，不存在科研伦理，也不存在《学术出版规范——期刊学术不端行为界定（CY/T174—2019）》中的各项学术不端行为，不一稿多投。若作者不能遵守上述保证，由此发生版权纠纷，相关的法律责任由论文作者全部承担。
2. 本协议自签署之日起生效，全体作者即将论文整体以及附属于作品的图、表、摘要或其他可以从论文中提取部分的全部复制传播的权利——包括但不限于复制权、发行权、信息网络传播权、表演权、翻译权、汇编权、改编权等权利在全世界范围转让给《无人系统技术》编辑部，同时《无人系统技术》编辑部有权许可第三方使用上述权利。
3. 作者之间无署名和排序纠纷，作者与单位顺序不随意更改；除文中特别加以标注和致谢以及此协议所规定者之外，不侵犯任何版权或损害第三方的任何其它权利。
4. 在本论文发表后，第三方用户可按照《无人系统技术》的许可协议（CC BY-NC-ND 4.0）使用、分享本论文；同时，作者有权按照本刊的许可协议（CC BY-NC-ND 4.0）使用、分享本论文（如非商业性的学术研讨、交流、学术报告、讲演等）。
5. 本协议自签署之日起，全体作者同意论文被《无人系统技术》编辑部合作的国内外文献数据库或检索系统收录，论文著作权使用费与本刊稿酬一次性给付。
以上论文的全体作者投稿即视为同意并承诺以下事项：

1. 本论文的投稿论文及各批次的返修稿论文的各项要素（包括但不限于论文题目、作者署名及单位、基金项目、文字内容、图片、数据）均不涉及国家秘密、工作秘密和敏感信息，并已经过作者所在单位保密委员会保密审查，可以公开发表及在互联网传播。
2. 本论文应确保所有研究主动考虑科研伦理问题，遵守学术诚信建设规范。
本协议自签字之日起生效。其它未尽事宜，若发生问题，双方将协商解决；若协商不成，则按照《中华人民共和国著作权法》和其它相关的法律法规处理。
作者签字：                                                   
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